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(54)  통신  트웨어 드   다운 드시스   

(57)  

 통신  리에  시스  트웨어  업 트     시스  시 다.  

, 1) 드  어드 스 , 심   어드 스 , 심   드,  라 브러리, 그리고 독-

  포 는 다수   1 심  라 브러리들  시스  트웨어  고, 2) 드  어드 스

, 심   어드 스 , 심   드,  라 브러리, 독-  , 그리고 심   드

어드 스   매니  드 에 열 , 3)   시스  트웨어  다수   드 에 

고, 4)  통신  에어 스  통  새 드 들  수신 , 5) 새 드 들  리 

 시스  에 고, 6) 업 트    드 들  식별 , 7)   업 트  시스

트웨어  도   드 들  새 드 들  체 고, 그리고 8) 업 트  시스  트웨

어  실 는, 단계  포 다. 

  도 - 도1
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특허청  

청  1 

 통신 (104)  리에  시스  트웨어  업 트 는 ,  

-  통신 (104)  비  리(108)  드  (112) 내 다수   드 (current code

section, 302, 304, 306)에  통신  시스  트웨어  는 단계,

-  통신 트워크  통  트웨어 업 트(102)  수신 는 단계 , 상  트웨어 업 트는 

 커  트(patch maker instruction set, 200, 454)  새 드 (new code section, 450)  포

는 단계,

- 상  비  리(108)    시스 (110)에 트웨어 업 트(102)  는 단계, 그리고, 

-  상  드  (112)에   매니  드 (308)  여  커  트(200,

454)  실 는 단계 , , 상   커  트(200, 454)는  통신  업 트  시

스  트웨어  도  새 드 (450)   드 (302, 304, 306)과 께 열 는  포

는 것  특징  는 단계

 포 는 것  특징  는 시스  트웨어 업 트 .

청  2 

 1 에 어 , 

- 업 트    드  식별 는 단계

  포 ,   업 트  시스  트웨어  도  새 드 (450)   드 (302,

304, 306)과 께 열 는 것 , 식별   드  상  새 드 (450)  체 는 것  포 는

것  특징  는 시스  트웨어 업 트 .

청  3 

 1 에 어 , 상  시스  트웨어  는 단계는 

- 다수  심  라 브러리(symbol library)(310, 312, 314)  시스  트웨어  는 단계 , 각각

심  라 브러리는 나 상  심  포 는 단계, 그리고

 - 상  다수  심  라 브러리  다수   드 에 열 는 단계

  포 는 것  특징  는 시스  트웨어 업 트 .

청  4 

 3 에 어 , 상  심  라 브러리  각각  심   능  갖는것  특징  는 시스  트

웨어 업 트 .

청  5 

 3 에 어 , 상  시스  트웨어  는 단계는 

다수  심  라 브러리에  독-   는 단계, 그리고

상  독-   공  독-  드 (shared read-write code section, 330)에 열 는 단계

  포 는 것  특징  는 시스  트웨어 업 트 .

청  6 

 5 에 어 , 상  트웨어 업 트는 업 트  독-  드   포 는 것  특징

는 시스  트웨어 업 트 .
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청  7 

 6 에 어 ,  커  트  실 는 단계는, 

- 상  업 트  독-  드 에 는 독-  드  식별 는 단계, 그리고, 

- 상  독-  드  업 트  독-  드  체 는 단계

  포 는 것  특징  는 시스  트웨어 업 트 .

청  8 

 3 에 어 , 상  열 는 단계는

- 드  시 에   1 다수  심  라 브러리들  열 는 단계

 가  포 고, 상  , 

- 드  각각  시  에 는 시  어드 스에 는 단계, 그리고,

- 드  식별 (code section identifier)  에 는 시  어드 스  상 -참 는 드  어

드 스 블(code section address table, 326)  지 리 는 단계

  포 는 것  특징  는 시스  트웨어 업 트 . 

청  9 

 8 에 어 ,

상  열 는 단계는

-  드   시  어드 스  간격(offset)  도 ,   2  다수  심  라 브러리들  열 는

단계,

- 다수   2 심  라 브러리들에  심  식별 들  에 는 드  식별 들과 상 -참 는

심   어드 스 블(symbol offset address table, 328)  지 리 는 단계

  포 는 것  특징  는 시스  트웨어 업 트 . 

청  10 

 9 에 어 ,

- 상   매니  드 (308)에 드  어드 스 블(326)  는 단계, 그리고

- 상   매니  드 (308)에 심   어드 스 블(328)  는 단계

  포 는 것  특징  는 시스  트웨어 업 트 . 

청  11 

 10 에 어 , 상  트웨어 업 트는 업 트  드  어드 스 블(326)과 업 트  심

  어드 스 블(328)   포 ,

새 드   드 과 께 열 는 것 , 드  어드 스 블(326)  업 트  드 

어드 스 블 , 그리고, 심   어드 스 블(328)  업 트  심   어드 스 블

체 는 과  포 는 것  특징  는 시스  트웨어 업 트 . 

청  12 

 10 에 어 , 

심  식별   드  식별  포 는 심   드(symbol accessor code, 332)  심  어드

스  계산  , 드  어드 스 블(326)  심   어드 스 블(328)에 스 는 단

계  
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  포 는 것  특징  는 시스  트웨어 업 트 . 

청  13 

 12 에 어 , 상  트웨어 업 트는 업 트  심   드   포 , ,

상  심   드(332)  상  업 트  심   드  체 는 단계

  포 는 것  특징  는 시스  트웨어 업 트 . 

청  14 

 8 에 어 , 드  시 에   1 다수  심  라 브러리들  열 는 단계는, 

- 다수  연  어드 스  리 블  생 는 단계,

- 각각  리 블  당 드  여 식별 는 단계, 그리고

- 상  식별  리 블 에 당 드  는 단계

  포 는 것  특징  는 시스  트웨어 업 트 . 

청  15 

 14 에 어 , 상  생 는 단계는 리 블  크 , 당 드  수 도  는 단계

  포 는 것  특징  는 시스  트웨어 업 트 .   

청  16 

 15 에 어 , 상  크  는 단계는 드  크 , 상  심  라 브러리보다  큰 크

수 도  는 단계   포 는 것  특징  는 시스  트웨어 업 트 .  

청  17 

포 어 사 (deployed)  통신  트웨어  업 트   시스 에 어 , 상  시스

 

- 다수   드 (current code section, 302, 304, 306)  별 는 실 가능    시스  

트웨어  포 는, 비  리(108)  드  (112) , , 각각   드  나

상  심  라 브러리  포 는 것  특징  는 상  드  (112), 

-   통신 트워크  통  트웨어 업 트  수신 도  고, 비  리    

(110)에 상  트웨어 업 트  도    통신 스(150) , 상  트웨어 업

트는  커  트(patch  maker  instruction  set,  200,  454) ,  새 심  라 브러리(new symbol

library)  가진 새 드 (450)  포 는 것  특징  는 상   통신 스(150),

- 드  (112)에 는  매니  드 (308) , 상   매니  드 (308)  

트웨어 업 트  처리 고  커  트  실 여 새 심  라 브러리  는 새 드 

에 열 도  는 것  특징  는 상   매니  드 (308) 

 포 는 것  특징  는  통신  트웨어  업 트   시스 . 

청  18 

 17 에 어 , 트웨어 업 트  처리는  드  새 드  체 는 것  특징

는  통신  트웨어  업 트   시스 . 

청  19 

 17 에 어 , 각각  심  라 브러리는  능  갖는 심  포 는 것  특징  는  통

신  트웨어  업 트   시스 . 

청  20 
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 17 에 어 , 각각   드  당 심  라 브러리  스  수 는 독-   공

는 독-  드  포 는 것  특징  는  통신  트웨어  업 트  

시스 . 

청  21 

 17 에 어 , 상  트웨어 업 트는 업 트  독-  드  포 , 트웨어 업

트  처리는 공 는 독-  드  업 트  독-  드  체 는 것  특징

는  통신  트웨어  업 트   시스 . 

청  22 

 17 에 어 , 심  라 브러리는 각각   드  시 에  시 도  열 ,  각각

 드  다수  드   시  어드 스  연계 어 는, 상  다수  드  식별

포 는 드  어드 스 블  포 는 것  특징  는  통신  트웨어  업 트

  시스 .  

청  23 

 22 에 어 ,  드  당  어드 스  당 드  식별  연계 어 는, 심  식

별  포 는 심   어드 스 블  포 는 것  특징  는  통신  트웨어

업 트   시스 . 

청  24 

 23 에 어 , 상  트웨어 업 트는 업 트  드  어드 스 블(326)  업 트  심

  어드 스 블(328)  포 는 것  특징  는  통신  트웨어  업 트

 시스 . 

청  25 

 17 에 어 ,  드   매니  드 (308)  포 는 것  특징  는  통신 

 트웨어  업 트   시스 . 

청  26 

 24 에 어 , 상  트웨어 업 트는 업 트   매니  드  포 , 트웨어 업

트  처리는 드    매니  드   시스   업 트   매니  드

 체 는 것  특징  는  통신  트웨어  업 트   시스 . 

청  27 

 26 에 어 ,  매니  드  독-  , 드  어드 스 블(326)  심  

 어드 스 블(328)  포 고, 업 트   매니  드  수신  업 트  독-  

, 업 트  드  어드 스 블  업 트  심   어드 스 블  수신 는 것  특징

 는  통신  트웨어  업 트   시스 .  

청  28 

 26 에 어 , 상   매니  드  심  식별   당 드  식별  포 는 심  

 드(symbol accessor code, 332)  포 는 것  특징  는  통신  트웨어  업

트   시스 . 

청  29 

 28 에 어 , 상  심   드는 상  드  어드 스 블  상  심   어드 스

블에 스 , 심  어드 스  계산 는 것  특징  는  통신  트웨어  업

트   시스 .  
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청  30 

 29 에 어 , 상   시스   업 트  심   드  께 업 트   매니  

드  수신 , 

 라 브러리는  드     매니  드   업 트   매니  드  

체 , 그리고,

드    드 과 께 업 트   매니  드  업 트  심   드  

열 는 것 , 업 트  실 가능  시스  트웨어  는 것  특징  는  통신  

트웨어  업 트   시스 . 

청  31 

 17 에 어 , 상  드   다수   드  여 식별 는 다수  연  어드

스  리 블  포 는 것  특징  는  통신  트웨어  업 트   시스 . 

청  32 

 31 에 어 ,  드  그 내 에 열  당 심  라 브러리  수 도  그 크 가 지 ,

당 리 블  크 는 상   드  수 도  지는 것  특징  는  통신  

트웨어  업 트   시스 . 

청  33 

 32 에 어 ,  드  그 내 에 열 는 당 심  라 브러리보다 크도  그 크 가 지는

것  특징  는  통신  트웨어  업 트   시스 . 

청  34 

삭

청  35 

삭

청  36 

삭

청  37 

삭

청  38 

삭

청  39 

삭

청  40 

삭

청  41 

삭

청  42 
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삭

청  43 

삭

청  44 

삭

청  45 

삭

청  46 

삭

청  47 

삭

청  48 

삭

청  49 

삭

청  50 

삭

청  51 

삭

청  52 

삭

청  53 

삭

청  54 

삭

청  55 

삭

청  56 

삭

청  57 

삭
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 술  

본   통신 에  것 , 특 , 포 어 에  사   통신  내 시스  [0001]

트웨어  드 들  에어 링크 스  통  업 트   시스   에  것 다.   

 경  술

당 에 미 재 는 에  트웨어 업 트  포 는 것  주  다.  업 트들[0002]

 가 어 공공에게 포  후 트웨어  견 는 에  것들  수 다.  업

트는 에 새 운 특징   포  수 고, 비스 공 에  공 는 비스   포

수도 다. 또다  업 트는 지역   포  수 고, 리어에   수도 다.  들어,

어  역에 , 리어  트워크 는 드  상에 에어 링크 스 건  과  수 어 , 

 채  검색,  통  료,  , 등처럼   거동  드  나타낼 수 다. 

러  업 트에  통  근   , , 드  등  리는  통신  가  가[0003]

운 리어 매 / 비스 에 리 시키거나 러  변  처리   에게 리 시키는 것 다. 러

 업 트에  비  비싸고 순  식  수 다. 욱 , 고객  편 고 짜 내  쉽다. 가끔

 실   고객에게 새  주는 것 다. 

 통신  트웨어가 도 고객 에  편리 게 업그 드  수 다  람직  것 다. [0004]

상당  시간동  고객   사  수 없는 편 없   통신  트웨어가 업그 드  수 다[0005]

 람직  것 다. 

 통신  트웨어가  술 비스 시간만 , 비스 에 통신  보낼 없  업[0006]

그 드  수 다  람직  것 다. 

  트웨어가 드 들  어, 시스  트웨어  업 트   시스  트웨어[0007]

특  드 들만  체  수 다  람직  것 다. 

 상  

 통신  트웨어 업 트는 가   과 사  경험  고객에게 공 다. 사업상  고비[0008]

 트웨어 업 트   드  리  포 다.  업 트는 사 에게 가  비스  공

   수도 고,  후  사 시 견 는  결    수도 다. 본 

 드  트웨어  에어 링크 스  통  실  업그 드  수 게 다. 

라 ,  통신  리에  시스  트웨어  업 트    시 다.  [0009]

, 1) 드  어드 스 블, 심   어드 스 블, 심   드,  라 브러리, 그리고

독-   포 는 다수   1 심  라 브러리들  시스  트웨어  고, 2) 드 

어드 스 블, 심   어드 스 블, 심   드,  라 브러리, 독-  , 그리

고 심   드 어드 스   매니  드 에 열 , 3)   시스  트웨어  다수

  드 에 고, 4)  통신  에어 스  통  새 드 들  수신 , 5) 새 

드 들  리  시스  에 고, 6) 업 트    드 들  식별 , 7)  

 업 트  시스  트웨어  도   드 들  새 드 들  체 고, 그리고 8) 업

트  시스  트웨어  실 는, 단계  포 다. 

  태 에 , 새 드  수신 는 단계는 새  매니  드  수신 는 과  포[0010]

고,   업 트  시스  트웨어  도   드 들  새 드 들  체 는

상  단계는   매니  드  새  매니  드  체 는 과  포 다. 

  시스  트웨어  업 트   상술  과, 시스  트웨어 업 트    [0011]

 시스 에  사  래에 상 게 시 다.

실 시 

* 본원 재내   " " 라는   "field"  역  어 ,  후 사 에게 미 포[0020]

상태  미 는 어 다. *
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래에 어지는 실시   과 , 단계, 직 블 , 드, 처리공 , 그리고   마 크[0021]

나 리 내  비트  동  는 다  심  들어 다.  들   처리 에

통상  지식  가진 들에  사 는 수단 다. 과 , 마 크  실  단계,  , 

리 , 직 블 , 처리공  등  망 결과  끄는 단계들 나 들  사리에 맞는 시퀀스  간주 다.

 단계들  리   리   는 단계들 다. , 드시 그러  것  니지만, 

들  , , , 비 , 마 크      가능  /  신  태

취 다. 비트, 값, , 심 , 릭 ,  , 수  등   신 들  는 것   

리 사  에 편리  것  식 고 다. 리같  리  들  언 는 , 들  스나 다

  연결  통  다  리  들에 연결 다.  리  들  직 처리공 나 리 과

상  수 다고 간주  수 고, 라 , 직 동 에 "연결" 다.  들어, 리는 가  직

동 에 드   수 다.

그러나,  어들   리  에  것 ,  들에  편리  라 에 지나지  [0022]

심 여  다. 다   겠지만, 본  통 , "처리", "연결", "변 ", " 스 ",

또는 " 람 트", "결 ", " 스 ", " 식", "비 ", " 체( 체)", "어드 스( 결처리)", " 러 ",

등같  어들    컴퓨  시스  지스  리 내  리   는  

  리나 지스 , 또는 그  다  러  보 , , 또는 스   내  리  

 는 다   고 변 는   마 크  시스  동 들  미 다. 

도 1  체   트웨어 리 시스 (100)  블 도 다. 본  시스  트웨어 직  [0023]

래에 상 게 시 , 트웨어 리 시스 (100)   개  다.  시스 (100)  시스  

트웨어 업 트   트( 그램)  달 과 과,  에  달  트웨어   과  

개 다. 시스  트웨어 업 트   매니  런타  (PMRTI)(  트나 동   트  

짐)  드  에  생 다. 시스  트웨어는 심  라 브러리  직 다. 심  라 브러리는

드 들  열 다. 심  라 브러리가 업 트 어   , 트웨어 업 트(102)가 개 상  

드  달 다. 트웨어 업 트는 미 포   에 , 그  통신 (104)

트웨어 업 트(102)는  진  에어, ,  또는 시지   여 지

(106)  별도  통신들  다.  어  특   포맷에 지 는다. 냐 ,  통

신 가 시스  트웨어  PMRTI 업 트  수신   어  가  에어   처리 도

 게 수  수  다. 

 시스  트웨어는 여러 다  브시스 들  집 체  보  수 다. 드 객체들   상  브시스[0024]

들  나에 강 게 연결  수 고, 결과  집 체가 심  라 브러리  라  달 수 다. 는 드

스  직  공 고, 트웨어  처 (fixes)  심  라 브러리  나에  수 다.

 경우에, 단  업 트가 개나 개  심  라 브러리에 다. 나 지 드 스, 나 지 심

 라 브러리는 변  지 다. 

심  라 브러리   드  상수  취   커니  공 다.  다  편,  독- (Read-[0025]

Write) 는 든 라 브러리에  RAM   내포  독 고 개별  독-  라 브러리

에 다. 

 (104)에  수신 었  ,  드  드시 처리 어  다.  는 비  [0026]

리  특  드  어쓴다.  비  리(108)는  시스  (FSS)(110)과 드  

(112)  포 다. 드  FSS(110)   시키    에  다. 업

트  드  독-   동 는 경우가 주 , 는 각각  심  라 브러리에  든

독-   내포  또다   심  라 브 리 다. 시스  트웨어가 실     

독-  RAM(114)에 지만, 독-  는 비  리(108)에  가 상 , 라

,  가 리  마다 독-  가  독-  RAM(114)에  수 다. 는 독-

 가  독-  RAM  는 첫 째  포 다. 래에 상 게 겠 나, 독-

 는  매니  드  열 는 것  다. 

시스 (100)  가상 블  개  포 다. 러  블  여,  드  심  라 브러리들[0027]

 시스  트웨어  다  (다  드 )  ( 체) 지  ( 체)  수 다. 가상 

블     독-  RAM(114)  실 다. 드  어드 스 블과 심  
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어드 스 블  가상 블 다. 

업 트  드 들   (104)에  수신 어 FSS(110)에 다.   사  스[0028]

(UI)는 통상  새 트웨어가 가  사 에게 릴 것 다. 사  스 람 트에 라 사

는   통지  고  나  업 트  동  신 다.  ,  업 트  동  동

시 다. 업 트 처리가 실 에 라  가  통신 업  수 지 못  수가 다.  매니

 드   독-  RAM(114)에 또  는 비  독-  드라  심  라 브러리

포 다. 비  독-  드라  심  라 브러리는 드 들  업 트  드  어쓴다.

도시 는  같 , 드  n과  매니  드  업 트  드  어 진다.  매니

 드  독-  , 드  어드 스 블, 그리고 심   어드 스 블  포

고, 또 , 심   드  심   드 어드 스도 포 다. 업 트  드 들  도  

 들  지 , 업 트   매니  드 들  업 트  드 에  

 독-  , 드  어드 스 블, 그리고 심   어드 스 블  포 다. 업

트  드  드  (112)  ,  가 리 다. 리  동 에 어,  는

업 트  시스  트웨어  실  수 다.  매니  드  상술 지  다  심  라 브러

리  포  수도  다.  러  다  심  라 브러리들   독-  리(114)   가

없다. 

도  2는  에어  링크  스  통   트   강 ,  트웨어  리  시스 (100)[0029]

블 도 다. 시스  트웨어 드  업 트에 가 여, 리 시스 (100)   매니   

트(PMIS)라 리는  트나 그램  다운 드 고  수 다. PMIS 드 (200)  상술  시스

 트웨어 드 과 같  식   (104)에 달 다. PMIS 드  에  시스

(110)에 다. PMIS 드  드 에 컴   나타날 수 는 진(binary) 다.

PMIS 드  건  실  동  능과 본 수  동  능  공  만큼  포 다. 

들어, RF  PMIS는 다  동  수  수 다.

IF RF CAL ITEM IS LESS THAN X [0030]

EXECUTE INSTRUCTION[0031]

ELSE[0032]

EXECUTE INSTRUCTION[0033]

PMIS는 , 뺄 , 곱 , 나눗 같  본  수  연산  지원  수 다. 시스  트웨어 드 에 [0034]

여, PMIS 드  UI 람 트에 라  수 고,  는 PMIS가 드  (112)  

 후 리 어  다. 그후 PMIS  실  수 다. PMIS 드  어  가상 블나 독-

에 연계  경우, 업 트   매니  드  드  (112)에    PMIS  

 것 다. , PMIS가 지 어 FSS(110)  처리  수 다. 드 (104)  PMIS  든 

 수  후, PMIS  FSS(110)  삭  수 다. 

  태 에 , 시스  트웨어  심  라 브러리  직 는 것  실 에   [0035]

리(114)  비  리(108)  크 에  미 다. 는 드 들  드 에 열  심  라 브

러리들보다 통상  크  다. 업 트  드  수   드  큰 것 다. 시스

 트웨어  라 브러리들  집 체  직 는 것  비  리 크  건에  미 다. 동

드 크  경우, 사 는 비  리   클 것 다. 냐 , 드  그 에 열 는 심

라 브러리보다 크 가 클 수  다.  

PMIS는 매우 강  런타   엔진 다. 드  PMIS 경  통  달 는 어  도 실  수 다.[0036]

 커니  RF   PRI 업 트  지원 는  사  수 다. 보다 , PMIS는 나 

비스 공 에  트웨어 가 지 었     트웨어  원격 (remote debug) 는

 사  수 다. PMIS는 트웨어  진단에    수도 다. PMIS는 

, 그, 처   새  다운 드  시스  리  진시킬 수 다. PMIS는 업 트

시스  트웨어 드  신에 에  단  처 과 에  독-    업 트

 공  수 다. PMIS는  에    리  고리  공  수 다. 

트웨어 업 트가  에 달 , 트웨어 리 시스 (100)  리  지원 다. [0037]

- 11 -

등록특허 10-0940179



리 는 스크탑 컴퓨  스크 래그 트 리 (disk defragmentation application)과 사

다.  커니  리가  사 고 차후 드  업 트에  우수  균  지

보 다. , 업 트  드  크 는 가능 다. 시스 (100)  (업 트) 실  에 

드   다. 시스 (100)  체 는 드 에  는 리 공간에 업 트  드

 맞 고 시도 다. 업 트  드  체 는 드 보다 클 경우, 시스 (100)  리

(112)  드  다. , 나 비스 공 에  가 연산  수 고, 

  (104)에 달  수 다. 

는 고리  복 도   량   동 에 시간  는 공  수 다.  [0038]

고리  어  공  시  에 가능  다. UI 람 트는 가 시도  에 사

 허가  얻는  사  수 다. 

  태 에 , 든 시스  트웨어 드 들  동시에 업 트  수 다.  시스  [0039]

트웨어 업그 드는  큰 FSS(110)    것 다. 

도 3   통신 (104)에 사  , 본 에   업그 드  시스  트웨어  블[0040]

도 다. 시스  트웨어 (300)는 다수   2 드 들   실  시스  트웨어  포

다. 드  1(302), 드  2(304), 드  n(306), 그리고  매니  드 (308)  도시

다. 그러나,  어  특  수  드 에 지는 는다. 시스 (300)  다수   2 드 들

 열 는 다수   1 심  라 브러리  가  포 다. 심  라 브러리 1(310)  드  1(302)에,

심  라 브러리 2(312)  3(314)  드  2(304)에 열 , 심  라 브러리 m(316)  드  n(30

6)에 열 다. 각각  라 브러리는  능  가진 심 들  포 다.  들어, 심  라 브러리 1(31

0)    LCD  동 에  수 다. 그후, 심  스  능에  수 다. 래 는

 같 , 가  심  라 브러리들   매니  드 (308)에 열 다. 

도 4는   리  블 도 다. 도시 는  같 , 리는 도 1  드  (112) 다. [0041]

리는 쓰 가능  비  리 다(가 , 래시 리). 드  드시 FSS(110)  같  리에

 는 없다. 본  시스  트웨어 가 다수   리에  드 들  

수 다. 드  (112)  다수   2 연  어드 싱 리 블  포 , , 각각  리 블

 다수  리 스 들  당 드  다. 라 , 드  1(302)   1 리 블

(400)에 고, 드  2(304)가  2 리 블 (402)에 , 드  n(306)   n 리 블

(404)에 고,  매니  드 (308)   p 리 블 (406)에 다. 

도 3과 4  보 , 각각  드  시  리  당 시  어드 스에 고, 심  라 브러[0042]

리들  드  시 에  시 도  열 다. , 각각  심  라 브러리는  1 어드 스에  시

여  1 어드 스  순  어드 스  라 진 다.  들어, 드  1(302)  드 

 리(112)   1 시  어드 스(408)("S"  시)에  시 다. 도 3에 , 심  라 브러리 1(310)

 1 드  시 (318)에  시 다. 마찬가지  드  2(304)는  2 시  어드 스(410)(도 4)에

 시 고, 심  라 브러리 2는 드  2  시 (320)(도 3)에  시 다. 드  n(306)  드

  리(112)   3 시  어드 스(412)에  시 고(도 4), 심  라 브러리 m(316)  드 

n(322)  시 에  시 다(도 3).  매니  드  드   리(112)   p 시  어드

스(414)에  시 고,  매니  드 (310)   1 심  라 브러리는  1 리 블 (400)에 극

 다.  드  다수  심  라 브러리  포  경우(가 , 드  2(304)), 다수  심

라 브러리는  2 리 블 (402)  경우에, 당 리 블 에 다. 

도 3에 , 시스  트웨어 (300)는  매니  드 (308)에 열 는 심  라 브러리에 포[0043]

심   드  어드 스 블(326)  가  포 다. 드  어드 스 블  드  식별

 리  당 드  시  어드 스  상 참 (cross-reference) 다. 

도 5는 도 3  드  어드 스 블(326)  나타내는 블 다. 드  어드 스 블(326)  심[0044]

 라 브러리에  드  시  어드 스  찾   참고 다.  들어, 심  라 브러리 1   심

 실 에  경우 시스 (300)  드  1  찾는다. 드  1  시  어드 스  찾  , 그

래  심  라 브러리 1  심  시키  , 드  어드 스 블(326)  참고 다. 드 들

에  심  라 브러리들  열과, 드  블  찾 가는 것  드  동시키거나 시킬 수

다. 나 동 동  업그 드  드  는   수 다.
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도 3  돌 가 , 든 심  라 브러리들  드시 드  시 에  시 는 것  니다. 도시 는[0045]

 같 , 심  라 브러리 3(314)  드  2(304)에 열 지만, 드  시  어드 스(320)  시

 니다. 라 , 심  라 브러리 3(314)   심  실 에  경우, 시스 (300)  드  2(30

4)  시  어드 스에  드  어드 스 블(326)  참 다. 래 는  같 , 심  

 어드 스 블  심  라 브러리 3(314)  심 들  시킨다. 심 들  동  드  지

 에 심 들  다  라 브러리 사 에 지는 것  가 지 는다. 

상술   같 , 각각  심  라 브러리는 능   심 들  포 다. 심  루틴 (routine[0046]

body), 변수, 또는   시키고   그래 -지  다. 라 , 심  개

어드 스거나 개  값(value)  수 다. 심 들  내  수도 고  수도 다. 내  심

 드    보 지 는다. 보다 체 , 내  심 들  다  드  다  심

라 브러리  찾  수 없다.  심  드  사 에  사 고 , 여러 다  드  라

브러리  찾  수 다. 심   어드 스 블  든  심 들  리스트  포 는 것  

다. 

 들어, 심  라 브러리 1(310)    스  상에 들  생시킨다.  라 브러리  심[0047]

들   , , 시간, 또는 그  다  스  특징들  생시킨다. 각각  특징  심 라고 

리는 루틴  생 다. 가 , 심  라 브러리 1(310)  개  심  스  에  생시

킨다.  심  X  시  다.  가 통  수신 고  ID 브시가 ,

시스  스   상에  생시키도  "x" 심  실 여  다. 라  시스  X 심

시  다. 

도 6  심 들   도 3  심  라 브러리 1(310)  상  도 다. 심 들  각각 드  시  어[0048]

드 스  격 어 다. 여러 상 에 , 심  라 브러리  시  드  시 지만, 는

드  개 상  심  라 브러리  포  경우 사실  니다. 심  라 브러리 1(310)  드 

1  시 에  시 다(도 3 참 ). 도 6에 도시 는  같 , "X"심  심  라 브러리  시

 (03)만큼 격 어 고, "Y"심  (15)만큼 격 어 다. 심   어드 스들   매니

 드  심   어드 스 블(328)에 다(도 3 참 ).

도 7  도 3  심   어드 스 블(328)  도시 는 블 다. 심   어드 스 블(328)[0049]

심  식별  당  어드 스 , 리  당 드  식별  상 참고(cross-reference)시킨다.

라 , 시스  심  라 브러리 1  "X"심  실  경우, 심   어드 스 블(328)  드

에  심   어드 스  시키   참고 다. 

도 3  돌 가 , 다수   1 심  라 브러리들   심  라 브러리들  실 시 거나 참고 어[0050]

는 든 독- (read-write; RW)  포 는 것  다.  들어, 심  라 브러리가 건

 에  라  우 는  동  포  수  다.  독-    건  (conditional

statement)  시키는   상태(status)  결   참고 다. 본  든 심  라 브러리

 독-   공  독-   는다.   태 에 , 독-  (330)

는  매니  드 (308)에 열 다. (도시 지 ), 독-  가  다  드

, 가 , 드  n(306)  열  수 다. 

다수   1 심  라 브러리들  찾는 심  어드 스  계산   드 에 열 는 심   [0051]

드  또  포 다. 심   드는 별도  드 , 가 , 드  2(304)  어드 스에 열 고 

 수 다. 그러나 도시 는  같 , 심   드(332)는  매니  드 (308)  어드 스에

열 고 다. 시스  트웨어 (300)는 심   드 어드 스     1  

가  포 다.  1 는 드  (112)  드  수도 고,   별도 리  

드  수도 다.  1 는 독-   동  드 에 열  수도 다. 도시 는 

같 ,  1 (334)는 독-  (330), 심   어드 스 블(328), 드  어드 스 

블(326), 그리고 심   드(332), 그리고  라 브러리(  심  라 브러리)(336)   매니

드 (308)에 다. 

심   드는 리에  찾는 심   어드 스  견   드  어드 스 블과 심[0052]

  어드 스 블  다. , 심   드는 드  어드 스 블과 심   어

드 스 블에 스 여 찾는 심  어드 스  연산  수 다.  들어, 심  라 브러리 1  "X"심
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 찾  경우,  "X"심 에 당 는 심  식별 (심  ID)  "X_1"  찾   심  스가 다(도 7

참 ). 심   드는 "X_1"심  식별 가 드  1  시  (03)만큼 격 는 지  결

  심   어드 스 블  참고 다. 심   드는 드  1에 는 드  식별

( 드  ID) "CS_1"  찾   다. 심   드는 드  식별  "CS_1"에  시

어드 스  결   드  어드 스 블  참고 다.  식 , 심  식별  "X_1"  (00100)

 어드 스  (03)만큼 격 거나 (00103)에  심   드가 결 다. 

심  "X"는 실  드   에  다. 다시 말 ,     가진[0053]

다.  는 나  어드 스  수도 고 나  값(value)  수도 다. 심  식별 는 심   

생 는 별 다. 심   어드 스 블과 드  어드 스 블   심 과 드  

과  동    식별  께 능 다. 동  심   여러 심  라 브러리 사 에  사

는 것도 또  가능 다. 식별  사   심 들간 동  지 다. 

도 1  돌 가 , 시스  트웨어 (300)는 독-   리(114), 통상  RAM  가[0054]

포 다. 독-  (330), 드  어드 스 블(326), 심   어드 스 블(328), 심

 드(332), 그리고 심   드 어드 스(334)가 시스  트웨어 실   스   

매니  드  독-   리(114)  다. 당 에  진  같 , RAM 에

는 드에  스 시간  래시같  비  리에  스보다 상당  다. 

도 3  돌 가 , 리 블  그 에 는 당 드  게 수  수 는 크  가지[0055]

지만, 심  라 브러리들  열  드 들  드시 채울 는 없다. 달리 말 , 다수   2 드

들 각각  열 는 심  라 브러리들  수 는 트 크  가지 , 연  어드 싱 는 리

블 들 각각  당 드 들  수 는 트 크  가진다. 가 , 드  1(302)  100 트  

 가진 심  라 브러리  수   100 트  수 다.  1 리 블  드  1  

트 크    100 트  것 다. 그러나, 드  1에 는 심  라 브러리가 100 트

보다  수 다. 도 3에 도시 는  같 , 심  라 브러리 1(310)  100 트보다  에 드 

 1(302)  사 지  (340)  가진다. 라 , 다수   2 드 들 각각  열  심  라 브

러리들  수 는   크 보다  큰 크  가질 수 다. 드  크  과 (oversizing)

, 업 트   큰 심  라 브러리들  수  수 다. 

도 3에 도시 는  같 , 시스 (300)   라 브러리(336)라 리는  심  라 브러리  포 여,[0056]

드   새 드   드 과 께 열 다. 드  에  새 드   드

과 께 열 는 것  업 트  실  시스  트웨어  다.  매니 (336)는 새 드 

  드 과 께 열  뿐 니라, 드 들  업 트  드  체 다. 

도 4  참고 보 , 리(108)   시스  (110)  새 드 (450)과 업 트   매니  드[0057]

(452)처럼 새 드  수신 다.  시스    드 과 께 새 드  열  

  포 는  1  매니  런타  (PMRTI)(454)  또  수신 다. 도 1에 도시 는  같 ,

에어 링크 스(150)는 새 드 나 업 트  드  수신 고 또   1 PMRTI  수신 다.

에어 링크 스(150)가 나  나타나지만, 에어 링크 스가 RF 수신 , 지 역 , 그리

고 복  (도시 지 )  포 다는 것  여   것 다.  시스  (110)  에어 링크 

스(150)  통  수신  새 드  다. 독-   리(114)  실 는  라

브러리(336)는 드    1 드 , 가 , 드  n(306) ,  1 PMRTI(454)에 라 새(또

는 업 트 ) 드  체 다. 통상 ,  매니  드 (308)  업 트   매니

드 (452)  체 다. 드 들  체 ,  라 브러리(336)는 드  (112)   1

드 , 가 , 드  n(306)   시스  (110)  업 트  드 , 가 , 드 (450)

 어쓴다.  극단  경우에,  드   (112)  든  드  들  업 트  드  들

체 다. , FSS(110)는 다수   2 업 트 드  수신 ,  라 브러리(336)는 드  

(112)  다수  리 스  다수   2 업 트 드  체 다. , FSS(110)는 에어 링크

스  통  수신  다수   2 업 트 드  수 만큼  크다. 

상술   같 , 업 트  드 들  독-   드 , 드  어드 스 블 드 [0058]

, 심  라 브러리, 심   어드 스 블 드 , 심   드 , 또는 새  라 브러

리  가진 드  포  수 다. 러  든 드 들   심  라 브러리  심  가지 ,
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 독립  드   수 다.  드 들 각각  독  업 트 드  체

것 다. , 업 트  독-  드  수신 어, 드   독-  드  체  것

다. 업 트 드  어드 스 블 드  수신  것 고 드   드  어드 스

블 드  체  것 다. 업 트 심   어드 스 블 드  수신  것 고 드 

  심   어드 스 블 드  체  것 다. 업 트  심   드  수신

 것 고 드   심   드  체  것 다. 마찬가지 , 업 트   매니  

드  수신  것 고 드    매니  드  체  것 다. 

그러나, 상술  드 들   매니  드 에  께 는(bundled) 것  통상 다. 라  [0059]

매니  드 (308)  업 트   매니  드 (450)  체  , 드   독-

드  시스  (110)  업 트  독-  드  체 다. 마찬가지 , 업 트

 매니  드 (450)    드  어드 스 블, 심   어드 스 블, 심  

 드 , 그리고  라 브러리가 체 다. 새 독-  , 새 드  어드 스 블, 새

심   어드 스 블, 새 심   드, 그리고 새  라 브러리  업 트   매니  

드 (450) , 드    드 과 께 열 는 것  업 트  실  시스  트웨어

 다. 

 시스  (110)  업 트  심   드 어드 스  수신  ,  매니 는 리 내  1[0060]

 심   드 어드 스  업 트  심   드 어드 스  체 다. 상술   같 , 

리(334) 내  1 는  매니  드  내에 다(도 3 참 ). 

도 8a-c는  통신  리에  시스  트웨어  업 트   본 에   는[0061]

순 도 다.   단계 800에  시 다. 단계 802는 시스  트웨어  다수   1 심  라 브러리

 고, , 각각  심  라 브러리는 개 상  심  포 다. 욱 , 시스  트웨어  다

수   1 심  라 브러리  는 것   능  가진 심 들   각각  심  라 브러리  포

다. 단계804는 다수   1 심  라 브러리들  다수   2 드 들  열 다. 단계 806  다수  

드 에   시스  트웨어  다. 단계808   통신  에어 스  통  새

드  수신 다. 단계 810    업 트  시스  트웨어  도  새 드  

드  과  께  열 다.  단계  812는  업 트  시스  트웨어  실 다.    태 에

, 단계 809는 업 트    1 드  식별 다. 그후, 단계 810에  새 드   드

과 께 열 는 것   1 드  새 드  체 는 과  포 다. 업 트  시스

트웨어  실 는 것(단계 812)  업 트  시스  트웨어  실 에 어 새 드  

는 과  포 다. 단계806    시스  트웨어  다수   2 드 에 고 단계 808

에  업 트  다수   2 드  수신 , 단계810  다수   2  드  업 트  다수

 2 드  체 는 과  포 고, 단계812는 업 트  시스  트웨어 실 에 업 트  다

수   2 드  다. 

 태 에 , 시스  트웨어  다수   1 심  라 브러리  는 것(단계 802)  다수  심[0062]

 라 브러리에  독-   는 과  포 다. 그후, 다수   1 심  라 브러리들

다수   2 드 에 열 는 것(단계804)  공  독-  드 에 독-   열 는

과  포 다. 단계 808에  새 드  수신 는 것  업 트  독-  드  수신 는 과

 포 고, 업 트    1 드  식별 는 것(단계 809)  독-  드  식별 는

과  포 다. 업 트  시스  트웨어  도  새 드   드 과 께 열 는

것(단계 810)  독-  드  업 트  독-  드  체 는 과  포 다. 업

트  시스  트웨어  실 는 것(단계812)  업 트  시스  트웨어 실 에 업 트  독-

드  는 과  포 다. 

  태 에 , 다수   1 심  라 브러리들  다수   2 드 에 열 는 것(단계 80[0063]

4)  드  시 에  심  라 브러리들  시 게 는 과  포 다.  시스  트웨

어  다수   드 에 는 것(단계 806)  당 시  어드 스에 드  시  는 과

 포 다. 그후 가  단계 , 단계 807a는 드  식별 들  당 시  어드 스  상 참 시키

는 드  어드 스 블  리 다. 

  태 에 , 다수   1 심  라 브러리들  다수   2 드 에 열 는 것(단계 80[0064]
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4)  각각  심  드  시  어드 스  각각 격 게 열 는 과  포 다. 그후 가

단계 , 단계807b는 심  식별 들  당  어드 스  당 드  식별  상 참 시키는 심

 어드 스 블  리 다. 

다수   1 심  라 브러리들  다수   2 드  열 는 것(단계 804)  브단계들  포 다.[0065]

단계804a는  1 블 드 에 드  어드 스 블  열 고, 단계 804b는 심   어드

스 블   2 블 드 에 열 다. 업 트  드  수신 는 것(단계 808)  업 트

 1 블 드 과 업 트   2 블 드  수신 는 과  포 다. 업 트  시스

트웨어  도  새 드   드 과 께 열 는 것(단계 810)   1 블 드 

 업 트   1 블 드 , 그리고,  2 블 드  업 트   2 블 드 

 체 는 과  포 다. 업 트  시스  트웨어  실 는 것(단계 812)  업 트  시스

 트웨어  실 에 어 업 트   1 블 드 과 업 트   2 블 드  

는 과  포 다. 

  태 에 , 시스  트웨어  다수   1 심  라 브러리들  는 것(단계802)  [0066]

 라 브러리(또는  심  라 브러리)  는 과  포 다. 다수   1 심  라 브러리들  다

수   2 드  열 는 것(단계 804)   라 브러리   매니  드 에 열 는 과

 포 다.  통신  업 트  시스  트웨어  도  새 드   드 과 

께 열 는 것(단계 810)  브단계들  포 다. 단계 810a는  매니  드 에 스 다. 단계

810b는 새 드  도   라 브러리  러들 다. 새 드  도   라 브러리

 러들 는 것 (단계810b)   1 드  새 드  어쓰도   라 브러리  러들 는

과  포 는 것  다. 

 태 에 , 단계 808a는, 단계 808에  새 드  수신  후, 리  시스  에 새 [0067]

드  다. 업 트  시스  트웨어  도  새 드   드 과 께 열

는 것(단계810)  리  시스   에  새 드   1 드  어쓰도   라

브러리  러들 는 과  포 다. 

 다  태 에 , 단계 808에  새 드  수신 는 것  업 트   매니  드 [0068]

수신 는 과  포 다. 업 트  시스  트웨어  도  새 드   드 과 께

열 는 것(단계 810)   매니  드  업 트   매니  드  체 는 과  포

다. 단계 812에  업 트  시스  트웨어  실 는 것 , 업 트  시스  트웨어 실 에

업 트   매니  드  는 과  포 다.

통상  단계 804는 독-  , 드  어드 스 블, 그리고 심   어드 스 블[0069]

 매니  드 에 열 는 과  포 다. 그후, 업 트   매니  드  수신 는 것

(단계 808)  업 트  심   어드 스 블, 업 트  드  어드 스 블, 그리고 업

트  독-   수신 는 과  포 다. 

  태 에 , 시스  트웨어  다수   1 심  라 브러리들  는 것(단계 802)[0070]

심   드  는 과  포 고, 다수   1 심  라 브러리들  다수   2 드 

열 는 것(단계 804)  심   드   매니  드 에 열 는 과  포 다. 그후, 가

 단계  단계806a는 리   1 에  심   드 어드 스  다. 업 트  시스  

트웨어  실 는 것(단계812)  브단계들  포 다. 단계 812a는 다수   3 심  라 브러리들  

독-   리(  RAM)  다.  매니  드  든 심  라 브러리들  독-

  리  드시  는 없다. 욱 , 다  드 과  매니  드  심  라

브러리들  독-   리   수 다. 단계 812b는, 리   1  참 에 라,

심   드에 스 다. 단계 812c는 당 심  식별  여 찾는 심  어드 스  연산 도

심   드  러들 다. 찾는 심  어드 스  연산 도  심   드  러들 는 것  찾는

심  어드 스  연산 도  드  어드 스 블과 심   어드 스 블에 스 는 과

포 다. 단계 812d는 RAM  다수   3 심  라 브러리에 스 다. 

통상 , 업 트   매니  드  수신 는 것(단계 808)  업 트  심   드  수[0071]

신 는 과  포 다.  매니  드  업 트   매니  드  체 는 것(단계

810)  심   드  업 트  심   드  체 는 과  포 다. 그후, 업 트  시스
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 트웨어  실 는 것(단계 812)  업 트  시스  트웨어 실 에 업 트  심   드

 는 과  포 다. 

  태  가  단계들  포 다. 단계808b는 업 트  심   드 어드 스  수신 다.[0072]

단계808c는  시스  에 업 트  심   드 어드 스  다. 단계 810c는 리 내 

1  심   드 어드 스   시스   업 트  심   드  체 다. 그

후, 업 트  시스  트웨어  실 는 것(단계 812)  업 트  시스  트에어 실 에 업 트

 심   드 어드 스  는 과  포 다. 

통상 , 다수   1 심  라 브러리들  다수   2 드  열 는 것(단계 804)   매니[0073]

 드 에 심   드 어드 스  열 는 과  포 다. 그후, 리 내  1  심  

 드 어드 스   시스   업 트  심   드 어드 스  체 는 것(단계

810c) ,  매니  드  심   드 어드 스  업 트   매니  드  업 트

 심   드 어드 스  체 는 과  포 다. 

  태 에 , 단계 812a는 독-  , 드  어드 스 블, 심   어드 스[0074]

블,  라 브러리, 심   드, 그리고 심   드 어드 스   매니  드 

 독-   리  다. 단계 812d는 독-   리  독-  , 

드  어드 스 블, 심   어드 스 블,  라 브러리, 심   드, 그리고 심  

 드 어드 스에 스 다. 

당 시  어드 스에  드  시  는 것(단계 806)  브단계들  포 다. 단계 806b는[0075]

연  어드 싱 는 다수   2 리 블  생 다. 단계 806c는 각각  리 블  당 드

 식별 다. 단계 806d는 식별  리 블 에 드  다. 

 태 에 , 다수   1 심  라 브러리들  다수   2 드 에 열 는 것(단계 804)  다수[0076]

  3 심  라 브러리들   1 드 에 열 는 과  포 다. 각각  리 블  당 드 

 식별 는 것(단계 806c)   1  드   1  리 블  식별 는 과  포 다. 단계

806c는  1 드   1 리 블  식별 는 과  포 다. 식별  리 블 에 드 들

 는 것(단계 806d)  다수   3 심  라 브러리들   1 리 블 에 는 과  포 다.

새 드  수신 는 것(단계 808)  업 트   1 드  그 에 열  다수   3 심  라

브러리들과 께 수신 는 과  포 다. 업 트  시스  트웨어  도  새 드   

드 과 께 열 는 것(단계 810)   1 리 블   1 드  업 트   1 드 

어쓰는 과  포 다. 

다  태 에 , 다수   1 심  라 브러리들  다수   2 드 들  열 는 것(단계 804)  [0077]

1 심  라 브러리   1 드 에 열 는 과  포 다. 각각  리 블  당 드 

식별 는 것(단계 806c)   1 리 블   1 드  식별 는 과  포 다. 식별  리

블 에 드 들  는 것(단계 806d)   1 리 블 에  1 심  라 브러리  는 과

포 다. 새 드  수신 는 것(단계 808)  업 트   1 드  그 에 열   1 심  라

브러리  께 수신 는 과  포 다. 그후,   업 트  시스  트웨어  도  새

드   드 과 께 열 는 것(단계 810)   1 리 블   1 드  업 트

 1 드  어쓰는 과  포 다.

다수   1 심  라 브러리들  다수   2 드 들  열 는 것(단계 804)  열  심  라 브러리[0078]

들  수 도  드  크  는 과  포 다. 그후, 연  어드 싱 는 다수   2

리 블  생 는 것(단계 806b)  당 드 들  수 도  드 들  크  는 과

 포 다. , 다수   1 심  라 브러리들  다수   2 드  열 는 것(단계 804)

열  심  라 브러리보다 큰 크  수  수 도  드 들  크  는 과  포 다. 

 통신 에 사   업 트  시스  트웨어   시스    같  시[0079]

었다.  시스 , 심  라 브러리들 내 심 들   어드 스  리 내 드  시  어드 스에

스   블  여, 드  심  라 브러리들 열 에 쉽게 업 트  수 다.
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도  간단  

도 1  체   트웨어 리 시스  블 도 .[0012]

도 2는 에어 링크 스  통   트   강 , 트웨어 리 시스  블 도 .[0013]

도 3   통신 에 사  , 본 에   업그 드  시스  트웨어  블 도[0014]

.

도 4는   리  블 도 .[0015]

도 5는 도 3  드  어드 스 블  보여주는 .[0016]

도 6  도 3  심  라 브러리  상  도 .[0017]

도 7  도 3  심   어드 스 블  보여주는 .[0018]

도 8a-8c는  통신  리  시스  트웨어  업 트   본 에   는[0019]

순 도.

도

    도 1
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    도 2

    도 3
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    도 4

    도 5
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    도 6

    도 7
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    도 8a
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    도 8b
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    도 8c
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